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100% polski kapitat,
30 pracownikow, ( }Q
Biuro projektowe — Warszawa,

Zaktad produkcyjny — Drogomysl,
Certyfikat ISO 9001,

Koncesja MSWIA,

16 lat na rynku systemow bezpilotowych |,
Ponad 20 projektow systemow bezpilotowych (0.5 — 150 [kg])
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Udziat w projektach — najwazniejsze przyktady

NACRE Innovative Evaluation Platform. Eksperymentalny samolot akrobacyny HARNAS

2005-2008 (w ramach 6 PR, lider AIRBUS)

MOSUPS Dynamicznie podobny  model OSA Opracowanie projektu i budowa demonstratora
samolotu w uktadzie potgczonych skrzydet. technologii ultralekkiego ~ samolotu  jako  elementu
2012-2016. W ramach programu PBS 1 sieciocentrycznego  systemu  wsparcia rozpoznania i

dowodzenia. 2010-2014
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Dostawa bezzalogowego systemu pomiarowego dla IMGW.
Grudzien 2015.

Dostawa systemu opartego na wielowirnikowcu ZAWISAK z
zainstalowanym skanerem lotniczym Yellowscan, aparatem Sony
oraz kamerg video. Wykonanie serii lotow testowych, szkolenie
personelu IMGW. Partner — Wydziat Geodezji PW udzielit szkolenia
z przetwarzania danych oraz wykonat ekspertyze wynikow
pomiarow.




ostawa bezzatogowego systemu pomiarowego dla IMGW.
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SAFE[_)._M Zaawansowane technologie wspomagajgce

przeciwdzialanie zagrozeniom zwigzanym z
SAFEDAM powodziami

NCBIR, Projekt realizowany na rzecz obronnosci i bezpieczenstwa
panstwa

Konsorcjum:

* Politechnika Warszawska, Wydziat Geodezji i Kartografii - lider
* Instytut Meteorologii i Gospodarki Wodnej - PIB

@ Astri Polska Sp. z o. o.

@ Szender Marcin MSP

* Centralna Szkota Panstwowej Strazy Pozarnej w Czestochowie
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Inspekcje watéw przeciwpowodziowych

Celem (...) projektu SAFEDAM jest powstanie systemu
monitorujgcego waty przeciwpowodziowe z uzyciem (...)
bezzatogowej platformy pomiarowej skanujgcej z niskiego putapu lotu
| wykorzystaniu zobrazowan lotniczych i satelitarnych. Wykorzystane
bedg (...) technologie fotogrametryczne i teledetekcyjne. (...) obszary
bedg mierzone skanerem
laserowym z platformy UAV
(...). Powstanie  metodyka
4 wykorzystania stworzonego
# systemu, program szkolen oraz
. propozycje procedur
zarzgdzenia ryzykiem
powodziowym. (...)
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Platforma bezzatogowa dla trybu prewencyjnego:

* charakterystyka systemu - fotogrametryczno-teledetekcyjny,
pozwalajgcy uzyskiwaC dane o duzej rozdzielczosci oraz
doktadnosci. Przewidywane wyposazenie w skaner lotniczy
(lidar) oraz zestaw aparatow RGB + NIR (pracujgcych w trybie
fotogrametrycznym)

* czas lotu — powyzej 1 godzina, pozwalajgcy na odbywanie lotow
na dtugich dystansach (kilka kilometrow) lub na rozlegtymi
obszarami (kilka-kilkanascie km2)

* udzwig — min. 3 kg, przewidujgc instalacje skanera lotniczego
oraz aparatow

®* duza stabilnos¢ lotu — celem zachowania jak najlepszych
warunkow pozyskiwania danych i ostatecznie duzej doktadnosci.
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Inspekcje watéw przeciwpowodziowych

ﬁD %V' Samolot NEO3

Rozpietos¢: 3,8 m

Udzwig: 5,5 kg

Czas lotu: 60 — 150 min

Start: wyrzutnia pneumatyczna

Skaner Aparaty
miniVUX (Riegl) RGB + NIR
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Platforma bezzatogowa dla trybu interwencyjnego:

@ charakterystyka systemu — teledetekcyjny, pozwalajacy
uzyskiwaC dane video RGB oraz termalne 2z przekazem
obrazu on-line. Uzupetniajgco wyposazenie w kamere
fotograficzng RGB, zamocowang nadirowo.

@ czas lotu — minimum 20 minut, pozwalajgc na lot na dystansie
Kilku kilometrow

®* udzwig — min. 2 kg, przewidujgc gtowice dwu-kamerowg oraz
aparat fotograficzny RGB

* operowanie z miejsc ,punktowych”, z miejsc potozonych blisko
rejonu zagrozonego, bez koniecznosci wyszukiwania dogodnych
miejsc startu i Igdowania

* wzgledna odpornos¢ na warunki pogodowe (wiatr i opady)
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Inspekcje watéw przeciwpowodziowych

Kamera
RGB + IR

wielowirnikowiec Rozstaw wirnikdw: 815 mm

ZAWISAK c::i%0-40min
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Inspekcje linii energetycznych

SYPIA - System Patrolowania i Analizy. 2014-2015. W ramach
POIG, dziatanie 1.4.

Projekt wtasny MSP, wykonywany w konsorcjum z Partnerem.

Opracowanie systemu monitorowania liniowej infrastruktury
energetyczne] za pomocg zespotu sensorow instalowanych na
samolocie bezzatogowym.

INNOWACYJNA

E GOSPODARKA 8 Narodowe Centrum
NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI " .
Badan i Rozwoju




Inspekcje linii energetycznych

SYPIA
Powstata nowa platforma o podwyzszonych osiggach NEOZ2.

Dwie wersje kadtuba samolotu
| wyposazenia

Skaner lotn. VUX, Riegl
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SYPIA

Inspekcje linii energetycznych

Opracowanie systemu analiz i archiwizacji
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%% Validate ’Theta’ parameter

function validateTheta(theta, mfilename, imputSctr, idx)

validateattributes(theta, {’double’}, {’nonempt ‘real’,

’vector’,’finite’}, mfilename, inputStr, idx);

if (min(theta) < -90)

eid = sprintf(’Images:%s:inval

msg = sprintf([’Value of paramd

‘range [-90, ~ThetaReso
error(eid,’%s’, msg);

end

if (max(theta) >= 90)

eid = sprintf(’Images:%s:inval

msg - sprintf([’Value of param

range [-90, -ThetaRes

error(eid,’%s’, msg);
end

%% Validate ’Theta Resolution’ parg

function validateThetaResolution(t}

validateattributes(thetaResolution




Inspekcje linii energetycznych

SYPIA Przyktady zrealizowanych tras lotow testowych wzdtuz linii
energetycznych
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Test MSP-PSE Inwestycje, marzec 2015

MSP oraz PSE Inwestycje wykonaty w marcu 2015 r. wspdlny test
dotyczgcy wykorzystania opracowan fotogrametrycznych
wykonanych w oparciu o dane 2z I|atajgcego systemu
bezzatogowego Ww procesie konsultacyjnym | decyzyjnym
dotyczgcym uzgodnienia przebiegu nowo-projektowanej linii
najwyzszych napiec.

W ramach testu wykonano lot fotogrametryczny na odcinku 6,5 km
projektowanej linii energetycznej (o szerokosci uwzgledniajgcej pas
technologiczny), przygotowano wysoko-rozdzielczg ortofotomape,
wykonano inwentaryzacje istniejgcej struktury energetycznej oraz
opracowano symulacje przebiegu projektowanych linii
napowietrznych i stupow. Wykonano rowniez przyktadowe analizy
sytuacji kolizyjnych istniejgcych obiektow (np. budynki, drzewa)
wzdtuz przebiegu linii napowietrznych.
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Inspekcje linii energetycznych
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Energa SA, czerwiec-sierpien 2016

Udziat w Dialogu technologicznym polegajgcym na oblocie
testowym odcinka linii WN i SN. Z platformy NEO2 pozyskano
zdjecia pionowe dla okoto 4 km linii WN oraz 10 km linii SN.
Wygenerowano ortofotomape o rozdzielczosci 4 cm. Dodatkowo
wykonano skaning laserowy dla analogicznych odcinkow linii
elektroenergetycznych. Trudny charakter terenu wymagat
zaangazowania platformy zatogowe - ultralekkiego samolotu
zatogowego. Pozyskane dane ze skaningu przetworzono do
kartometrycznej chmury punktow. Przeprowadzono szereg analiz
potencjalnych  kolizji przewodow  elektroenergetycznych |
roslinnosci.
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